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Instrucciones de instalacion
CUBIERTA BIOCLIMATICA RETRACTIL
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ATENCION: LEA ESTE MANUAL ANTES DE UTILIZAR E INSTALAR EL PRODUCTO. CONSERVE ESTAS INSTRUCCIONES PARA FUTU-
RAS CONSULTAS.
- La instalacion de una pérgola debe realizarse con cuidado debido a sus limitaciones y requiere un cierto nivel de habilidad:

- Medir y nivelar los Soportes y la Estructura.

- Perforacion de la pared y el suelo Instalacion de selladores quimicos o fijaciones adecuadas.

- Trabajo en Altura y manipulacién de cargas pesadas.

- Conexion eléctrica en el caso de una pérgola eléctrica.
Si tiene dudas sobre la seguridad de la instalacién, recurra a un profesional.
- La pérgola debe instalarse segun las reglas del oficio. Se necesita un minimo de cuatro personas, con el equipo de proteccién indivi-
dual (EPI) y los materiales adecuados. Si tiene algun problema, pida ayuda a una persona cualificada en este producto.
- Siga las instrucciones de seguridad para evitar dafios por un uso incorrecto. Siga todas las advertencias de las instrucciones.
- Este producto presenta riesgo de caida y lesiones personales graves. Deben seguirse al pie de la letra todos los pasos de montaje.
Una fijacion defectuosa o una instalacion incorrecta podrian provocar la caida o la rotura de la pérgola. Es importante para la seguri-
dad personal seguir estas instrucciones.
- Queda terminantemente prohibido subirse a las lamas de la pérgola.
- Esta terminantemente prohibido subirse a la estructura de la pérgola.
- Es responsabilidad del instalador fijar la pérgola al suelo.
- El fabricante no se hace responsable de los dafios causados a la pérgola o a su contenido por catastrofes naturales o acontecimien-
tos especiales para todas las pérgolas instaladas incumpliendo las recomendaciones de las Instrucciones del folleto.
- En caso de fuertes nevadas, retire la nieve de la pérgola. No deje que se acumule la nieve.
- No permita que los nifios jueguen con los mandos. Mantenga los mandos fuera del alcance de los nifos.
- Los cables eléctricos deben conectarse de acuerdo con las normas eléctricas vigentes en Francia (norma REBT).

ANTES DE EMPEZAR LA |NSTALAC|C’)N, veri- Compruebe que el suelo esta nivelado. Si el suelo es hueco
0 curvo, asegurese de que las platinas estén bien calzadas para
garantizar una alineacién correcta.

Si no hay losa de hormigdén en el suelo, coloque bloques de hormigon
en cada pie para fijar los Soportes.

Tamafio y composicion de los bloques de hormigon :

- 63cm x 63cm x 63cm (500Kg) + REFUERZO.

fique el contenido de los paquetes recibidos. Si
cree que falta algun articulo durante ésta verifi-
cacion, pongase en contacto con nuestro servicio
técnico lo antes posible (no montar la estructura
si los articulos son defectuosos)

Atencion, tener en cuanta la pendiente de su
terraza para la colocacion de la pergola. Realizar _
una prueba con las pletinas de fijacion al suelo
o bien modificar la altura con el fin de poner la

estructura con nivel 0°. .

Recomendacién: Recomendamos engrasar los tornillos de acero inoxidable antes del montaje para evitar el agarrotamiento debido al calen-
tamiento de los tornillos al atornillarlos demasiado rapido. También recomendamos apretar los tornillos gradualmente, con un par de apriete
moderado.

Dibujos no contractuales
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Los ensamblajes |

Viga lateral :
N°: 1 derecha + 1 izquierda

Cofre trasero
Ne:1

Pie del Perfil delantero
N°: 2
Izquierda y derecha

Perfil delantero :

Postes Traseros Cofre
Nb:2
Izquierda y der:

Primera lama :

Ultima lama :
N°:1

Lama intermedia :
N° : variable
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Las piezas. |

|
Importante : Algunas tornillerias y piezas pueden venir premontadas de fabrica. Compruebe todos los
bultos entregados.

La tornilleria para 2 JBS047 09
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i - N°: Poleas de retorno: N° 2
Tapa de refuerzo JBS047 09 : N° : 2 C.arro de mamob-ra. N :2 . o
Pieza derecha y izquierda Pieza izquierda y derecha

Derecha + 2 Izquierda

Anillo elastico @6mm JU06 : N° : 3
2 para Viga
1 para tapa de acabado

C20:N°:2 PLB9041: N°: 2 por desagiie

|La tornilleria |

La tornilleria para fijar las lamas La tornilleria para la fijacion de los Postes

|

= ISO14583M6x30mm l
= 1S014583M6x20mm DIN933M8x16mm
2 Nb : 10
€= DIN127M6
&> oin127me . PLB11480 \
|\ DIN9021M8
gdf Nb : 14
£ E PLB11481 S
gI PLB11479 Syl

KIT 4 KIT 5 DIN931M8x120mm
N°: (Lama - 1) x2 N°: Lama x2 Nb : 4

Tornilleria para la fijacion de la 12 lama

”\ DIN125M10
\ Nb: 4
4

DIN934M10
Nb: 4

VIGA PREMONTADA

DIN7984M10x60mm
Nb: 2
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En situacion

Salida HT

\

X = Posicién de los pies
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Cuia de platinas

\

Lamas Salida X Lamas Salida X

11 2196mm 2042mm 21 3951Tmm | 3797mm
12 2371mm 2217mm 22 4126mm | 3972mm
13 2547mm 2393mm 23 4302mm | 4148mm
14 2722mm 2568mm 24 4477mm | 4323mm
15 2898mm 2744mm 25 4653mm | 4499mm
16 3073mm 2919mm 26 4842mm | 4674mm
17 3249mm | 3095mm 27 5004mm | 4850mm
18 3424mm | 3270mm 28 5179mm 5025mm
19 3600mm | 3446mm

20 3775mm | 3621mm

=Z

Salida

Teléfono y whatsapp : 628193602

E-mail : spv@sav-usine.fr
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1 |Montaje del Cofre trasero. I

QUITAR LOS PERFILES DE LOS EXTREMOS DE LOS PIE

<4 3)

o AT

- [ DIN933M8x16 |

~ 7 Q o
| B
ATENCION el
Asegurese de que los Postes estén bien @W@\
bloqueados. Riesgo de caida. [ DIN9021M8 %

2 |Preparaci6n de los perfiles para soportar las lamas. |

Nota : Realice esta operacion para todos Nota : si la junta esta pegada al tapon,
los perfiles que soportan las lamas. no la selle con silicona.
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3 |Conjunto de marco lateral izquierdo con codo de drenaje de agua. |
Nota : identifique el lado donde se ubicara el desagiie de
agua. Atencion, El desagiie debe estar orientado hacia el

exterior de la pérgola.
Realice las mismas operaciones para el marco derecho.

Nota : determine la longi-
tud de su tubo de PVC de
forma que tenga una hol-
gura de 3 mm con la placa
ST48 05.

Tubo PVC @50mm. No incluido.

[ Codo PVC @50mm. No incluido. |

ATENCION
Asegurese de que los Postes estén bien
bloqueados. Riesgo de caida.

A Realiz_a_r el montaje del codo.

Nota : la evacuacion en un
poste se puede orientar
seguin se quiera. Escoja la
cara del poste a mecanizar
para obtener la orientacién
de la evacuacion deseada.

Cortar la baga si
es necesario.

Nota : realizar el
sellado entre la

bagay el codo PVC N
no incluido. ! Mecanizar el poste por el pasaje de la baga
C
B | Pegar la baga en el cofre | J [ 2 x DIN933M8x16mm + arandela ancho @8mm |

| B

[ 2 x DIN931M8x120mm + arandela ancho @8mm |




4 |Montaje del cuadro.

ATENCION
Asegurese de que los cuadros estén
bien cerrados. Riesgo de caida.
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EN POSICION

1
e ——] DIN9021M8 | /'\
a <— DIN933M8x16 | .
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5 |Tapa de refuerzo trasera |

ATENCION
Asegurese de que las Tapas estén
bien cerradas. Riesgo de caida.

)
L — ¥

El cable del motor puede pasarse por la Viga :D@
hasta el Pie para una futura conexion. -
ATENCION i /
Asegurese de que no haya ningun enrollamien- w X /
to entre los cables y el tubo de enrollamiento ni o °
ningun conflicto con otros elementos. 5 g
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6 |Montaje del perfil delantero. |

Nota : realizar estas opera- ATEN CION
ciones en ambos lados. ' Aseglrese de que los cuadros estén

bien cerrados. Riesgo de caida.
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A [Coloque los tornillos e insértalos. | B [Cerradura. |

| Seccion delajunta |

/
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Clave N°10

EN POSICION




7 | Control del encuadre y Montaje en el suelo. |

| VISTA ARRIBA

<= Ajuste de la cuadratura [l

Este paso es muy importante:

Antes de continuar montando su pérgola, asegurese de que las diagonales sean iguales (tolerancia
aceptable 5 mm) para que el sistema funcione correctamente.
Si las diagonales no son iguales:

1 - Afloje ligeramente las vigas.

2 - Mueva la parte frontal para corregir las diagonales.
3 - Apriete las vigas

4 - Verifigue nuevamente el encuadre

8 |Montado en el suelo. |

: I Fije las platinas a cada bloque de hormigén.
b P P Utilice un namero de tornillos igual al nimero de orificios
e NIV S de fijacion de las platinas.

Nuestra recomendacion: tornillos para hormigon de @8
- mm, longitud minima de 120 mm. Resistencia a la extrac-
H cion 500 daN por bloque de hormigon (500 Kg)

,,,,,,,,

130mm

Para la instalacion con un kit de sellador quimico, consulte
las instrucciones de uso del producto utilizado.

wuwggel

o= ATENCION,
Asegurese de que las platinas de montaje estén bien fija-
das al suelo. Riesgo de caida.

i

e
{
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—9—|Conecte el motor segun la opcion elegida. }

Nota : Esta primera conexion servira para preajustar los finales de carrera. A continuacion se terminara el tendido de cables.

- OPCION DE INTERRUPTOR: Consulte las instrucciones de la seccion MOTORIZACION - INTERRUPTOR en la pagina 12.

- OPCION DE CONTROL REMOTO: Consulte las instrucciones de la seccion MOTORIZACION - CONTROL REMOTO en las
paginas 13 - 24.

- OPCION ILUMINACION LED: Consulte las instrucciones suministradas con el producto.

ATENCION, La instalacién debe cumplir Ia norma REBT.
Por su propia seguridad, asegurese de que la alimentacién esta desconectada antes de instalar o
conectar el aparato.

INTERRUPTOR

| Material necesario |

» Caja de conexiones estanca (IP67) » Cable (A) 3G 1.5mm? (azul, rojo, verde/ amarillo

» Regleta de conexiones » Cable (B) 3G 1.5mm? (negro, rojo, marron)
Equipo no incluido

A Conecte los cables dentro de la caja de conexiones estanca.

B Vuelva a cerrar la caja de conexiones.

C Restablezca la alimentacion eléctrica y realice una prueba.

Esquema de conexion eléctrica. |

Lado del motor
H'! . .
— [

(2 2]
(2 @]
[ @]

Caja de conexiones

L1 JL2 N PE
| VISTAARRIBA |
L I |
1 I 1 I

o <

Q [}

2 2

S S
£
3
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g S ‘ ; R
29 o
$3 3
£3 = Disyuntor 10A
g E]
§ = .
% v
g
3 Linea independiente de cual-

Diferencial Panel quier instalacion
Interruptor apto para 30mA eléctrico Cables exteriores protegidos
uso exterior (IP54) por una funda




OPCION AUTOMOBSOMOTO1

La instalacion debe cumplir la norma REBT

ATENCION
Por su propia sequridad, antes de realizar cualquier trabajo de instalacién o conexién, asegurese
de que la corriente esta desconectada.
- La pérgola debe conectarse a una linea exclusiva.
- No salpique agua sobre la caja de Automatismo.

ADVERTENCIA

- Si ha adquirido un Automatismo, todos los trabajos de conexién deben ser realizados por una persona competente
para que la instalacion sea conforme a la normativa y esté cubierta por la garantia.
- Corte la alimentacion eléctrica antes de conectar o accionar el Automatismo.
- No permita que los nifios jueguen con los dispositivos de mando (mando a distancia).
- Compruebe con frecuencia si la instalacién presenta desequilibrios o signos de desgaste.
- No utilice la pérgola si es necesario realizar reparaciones o ajustes.

237

J POWER
SUPPLY
>
S . > 4 \\w

MOTOR2 MOTOR 1

]
POMER ON
HOTOR 1
HOTOR 2

114000 |
AUX
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6]7]8)
MOTOR 2 ||[m|||mm|)(mm
§ 1 [T
§ 2 [TTT
MOTOR 1 | imi(m|| m
345
1. Terminal para entrada de alimentacion tarjeta (Valim) 9.
2. Terminal de salida MOTOR 1 10.
3. Terminal de salida MOTOR 2 11.
4. Terminal para entrada de comandos cableados 12.
5. Terminal para salida AUX 13.
6. Teclas para programacion de la unidad 14.
7. Display 15.
8. LED de monitorizacion de alimentacion y estado de los motores

6/7]8

MOTOR 2 m| 3 |

WIND

POWER ON
MOTOR 1

MOTOR 2
8 7

up DOWN

P 14

o ; L] 15K

POWER ON NIND aNTENNA
RAIN

SNOW
ICE

MOTOR 1
MOTOR 2

up MENU DOWN

9|
10/
11
12|
+ =

0122496M

LED de monitoreo de eventos meteoroldgicos
LED Radio

Maodulo para comunicacion por radio
Terminal para conexion de antena

FUSE - Proteccion de linea y motores (T 10A)
Sefial acustica de aviso

Puerto para comunicacion UART

15K
12 0

ANTENNA

RAIN
SNOW

+

ice 9

0122486U




Cableado.

Consulte la pagina 42 para conocer el
sensor meteorologico.

230VAC

(M 17§
o | [ ] 18

! POWER ON ANTENNA

o RAIN
MOTOR 1 SNOW 1
MOTOR 2 = ||IIIH§CLOSE

] 10] OPEN
up MENU DOWN | [ ] 11} con

13 101 | O Q D (] 2] A% ’
114 101 |

i

Disyuntor de 10A. no incluido

Panel Diferencial
eléctrico |gml 30mA gl U
no incluido no incluido

LINEA DEDICADA

e Preparar la conexion a tierra de los motores tubulares a la instalacion.
El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte o lesiones graves.

ADVERTENCIA

e Dependiendo de la direccion de montaje del motor, la direccion de movimiento con respecto al comando

recibido puede ser incorrecta. Si es necesario, invertir la posicion de los cables de color NEGRO y MARRON.

* En el modo de funcionamiento MOTOR UNICO, la tnica salida activa es la del MOTOR 1. A
El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar un funcionamiento incorrecto de la

automatizacion.

# TERMINAL FUNCION DESCRIPCION
3 DESCENSO (negro)
4 COMUN (AZUL) Conectar al motor instalado en la PERGOLA 1.
5 SUBIDA (marrdn)
6 SUBIDA (marron) .
T coupa et woge.
8 DESCENSO (negro)

P15



MOTOR 1

=

Pergola #1

-

Pergola #2

1 L - Cable de fase Conecte alimentacion de distribucion de red |

2 N - Cable neutro (Valim).

e £l alcance maximo puede variar considerablemente en presencia de piezas metalicas, en presencia de
pantallas entre el transmisor y la central de mando o en presencia de otros dispositivos que comuniguen a
la misma frecuencia de radio.

15 Cable de antena

16 Pantalla de la antena

Conecte un cable de tipo RG58

La tarjeta se suministra con una antena estandar ya conectada.

El led RADIO presente en la tarjeta, permite tener una respuesta visual de la cantidad de ruidos de

radio presentes en los alrededores de la automatizacion.
Cuanto mayor sea la degradacion de la sefial, mas parpadeara el LED.

RADIO

En instalaciones sensibles es aconsejable instalar una antena a 433Mhz.
Instale la antena externa y sus cables en un lugar protegido de dafios y/o vibraciones y donde no haya
obstaculos entre los transmisores y la antena.

7




PROGRAMACION

1 - Instalacion inicial.

garantizar la ejecucion en total seguridad.

Las operaciones descritas en este capitulo para finalizar 1a instalacion deben realizarse bajo tension, por lo
que solo debe realizarlas personal experto, cualificado y tomando todas las precauciones necesarias para

Compruebe que la zona de maniobra esta libre de obstaculos.

Una vez que se hayan realizado las conexiones eléctricas, proceda a la puesta en

marcha.

Encienda la unidad de control y compruebe que el indicador POWER
ON esta encendido y que la placa muestra dos pares de segmentos.
El par de la izquierda se refiere al MOTOR 1, mientras que el par de

la derecha se refiere al MOTOR 2.

POWER ON
|
MOTOR 1

MOTOR 2

UP

En este estado no se puede realizar ninglin movimiento y es necesario —

proceder a la configuracion del modo de uso de los motores. ... . .
+ —

1.1 - Interface utilisateur.

La tarjeta tiene una pantalla LCD de 5 digitos y 7 led que permiten conocer
en tiempo real el estado de la pérgola, la posicion de los motores, la presen-
cia de eventos atmosféricos que determinan un movimiento automatico y

posibles errores 0 mal funcionamiento.

TABLA 2 - Descripcion del comportamiento de los led

LED CONDICION
ON
POWER ON
OFF
ON
MOTOR
&
MOTOR2 OFF
LAMPEGGIANTE
ON
OFF
WIND
RAIN PARPADEO DUTY 50%
SNOW
ICE PARPADEO DUTY 10%
PARPADEO DUTY 30%

NFETONOS NS 4 1FNFS

POWER ON
|

MOTOR 1

MOTOR 2

MENU

DOWN

DESCRIPCION
Centralina encendida
Centralina apagada

Motor activado y parado en posicion de "PERGOLA ABIERTA"
0 "PERGOLA CERRADA"

Motor desactivado, o habilitado y parado en posicion
intermedia

Motor en movimiento
Presencia del evento meteoroldgico
Ausencia de evento meteoroldgico

Cuenta atras para la restauracion de la funcionalidad después
de un evento meteoroldgico terminado

Alarma desactivada

Error de comunicacion con el sensor

P17



POWER ON
MOTOR 1

MOTOR 2

uP
)

_|_ -

TABLA 3 - Mensajes que se pueden mostrar en la pantalla

-- Motor no configurado

rL Motor parado en posicién de "PERGOLA CERRADA"

= Motor parado en posicion de "PERGOLA ABIERTA"

co Movimiento de apertura detenido por un comando del usuario

cr Movimiento de cierre detenido por un comando del usuario

T Motor en movimiento en la direccion de apertura

A Motor en movimiento en la direccion de cierre

rormd Procedimiento de aprendizaje del mando a distancia asociado al canal 1
L Procedimiento de aprendizaje del mando a distancia asociado al canal 2
roFL | Procedimiento de cancelacion del mando a distancia asociado al canal 1
rdEL Procedimiento de cancelacion del mando a distancia asociado al canal 2
SLrm Procedimiento de aprendizaje del sensor meteoroldgico

FollkE Procedimiento de aprendizaje por radio interrumpido para TIME-OUT
Falnd Aparato de radio ya aprendido

donrkE Procedimiento completado correctamente

5 nYL
! ndEF

Una pérgola monomotor

Dos pérgolas monomotor independientes




1.2 - Funcioén de las teclas de programacion.

1. Tecla UP

La tecla UP permite realizar las siguientes operaciones: COWER ON b

° Iniciar y finalizar el proceso de aprendizaje de los transmisores relacio- RAIN
nados con el control del MOTOR 1. M SNOW

e |Iniciary finalizar el proceso de cancelacion de los transmisores relacio- MOTOR 2

ICE

nados con el control del MOTOR 1.

e Navegar por las entradas de menu.

° Aumentar un valor.

° Mover los motores en la direccion de apertura y en el modo HOMBRE
PRESENTE, si se encuentra dentro del menu de movimiento manual.

2. Tecla MENU

La tecla MENU permite realizar las siguientes operaciones:
o Entrar y salir de los mends.

o Confirmar una seleccion.

3. Tecla DOWN

La tecla DOWN permite realizar las siguientes operaciones:

o Iniciar y finalizar el proceso de aprendizaje de los transmisores relacionados con el control del MOTOR 2.

Iniciar y finalizar el procedimiento de cancelacion de los transmisores relacionados con el mando del MOTOR 2.

Navegar por las entradas de menu.

Disminuir un valor.

Mover los motores en la direccion de cierre y en modo HOMBRE PRESENTE, si se encuentra dentro del menu de movimien-
to manual.

4, Combinaciones de teclas
Puede acceder a funciones especificas pulsando una combinacion de teclas durante unos segundos.

En detalle:
TECLAS MANERA FUNCION
UP + MENU Mantenga presionado durante | Acceso al menu de configuracion del MOTOR 1
al menos 5 segundos.
DOWN + MENU Mantenga presionado durante | Acceso al menu de configuracion del MOTOR 2
al menos 5 segundos.
UP + DOWN Presion rapida Habilita el aprendizaje del sensor meteoroldgico

P19



1.3 - Configuracion del modo de funcionamiento del motor

Pulse y mantenga pulsado el boton MENU durante 5 segundos.
1. | Cuando la unidad central muestre la entrada MCONF, suelte
el boton.

Pulse y mantenga pulsado el boton MENU durante 5 segundos
2. | paraentrar en el parametro. Cuando la unidad de control
muestre SINGL, suelte la tecla.

Utilice las teclas UP y DOWN para desplazarse por las opciones R

MENU DOWN

PPPPPP
-

disponibles. -

En caso de que se haya instglado UNA PERGOLA A MOTOR
3.1 | UNICO confirmar la opcién UNICO pulsando durante 5 segun-
dos el boton MENU.

Luego, vaya al paso 4.

Utilice las teclas UP y DOWN para desplazarse por las opciones R =t
g S
disponibles.

En caso de haber instalado DOS PERGOLAS INDEPENDIEN-
3.2 | TES CON MOTOR UNICO confirmar la opcién INDEPENDIEN-
TES pulsando durante 5 segundos el boton MENU.

Luego, vaya al paso 4.

Pulse brevemente el boton MENU una vez para salir y ver la

uP
pantalla personalizada. o]
+

1. Modo de MOTOR UNICO

En este modo la unidad de control controla solo la salida MOTOR 1y mantiene desactivada la
salida MOTOR 2. EI LED MOTOR 1 parpadea durante el movimiento.

Ademas, solo se habilita el menu de configuracion del MOTOR 1.
El led del MOTOR 2 estara siempre apagado Y la seccion derecha de la pantalla mostrara siempre
dos segmentos ( - - ).

2. Modo de MOTORES INDEPENDIENTES
En este modo la unidad controla las dos salidas MOTOR 1y MOTOR 2 de forma totalmente
independiente una de la otra.Los LEDs MOTOR 1y 2 parpadean durante el movimiento.

Se habilitan los dos menus para la configuracion de los MOTORES 1y 2.
Los dos motores pueden estar asociados a dos canales de radio distintos.

P. 20

Para confirmar la configuracion, el display mostrara la palabra voroe =
DONE y volvera a mostrar la entrada MCONF, M Sl

SNOW
ICE
DOWN
POWER ON
= RAIN
MOTOR 1
= E L - SNOW
MOTOR 2
ICE

POWER ON
-
worr | =)y

L L l— l_ SNOW

MOTOR 2
-

MENU DOWN



1.4 - Manipulaciéon manual de motores

En este procedimiento, la unidad permite realizar movimientos de prueba para verificar que el movimiento de los motores esté en
la direccion correcta y que el movimiento no se vea obstaculizado por bloqueos y fricciones mecanicas.

MOVIMIENTO MANUAL DEL MOTOR 1

WIND WIND

rowe on roues on
- RAIN - RAIN
o e =
sxow
MOTOR 2 ) ’ “-
- - ICE

ui

P MENU DOWN
au —

Mantenga pulsadas las teclas UP y MENU durante 5 segundos.
1. | Cuando la unidad central muestre el elemento M1DIR, suelte
la tecla.

L RAIN - = RAIN
o [ e -

= s 2 id o
MOTOR 2 ) ' ‘ ’- MDTOR 2 ) ' ’ ,-\

L IcE - ICE

Pulse y mantenga pulsado el boton MENU durante 5 segundos
para entrar en el parametro. Cuando la entrada M1DIR
comienza a parpadear, puede utilizar las teclas para realizar
movimientos de prueba.

Utilice la tecla UP para mover la pérgola en la direccion :3%:; -
de apertura y comprobar que las cuchillas se mueven en la -
direccion correcta.
El movimiento se realiza en MODO HOMBRE-PRESENTE - =
(con accién mantenida) y durante el movimiento los led de los

motores parpadean.

up MENU DOWN

@]
(@]

POWER ON
)

Utilice el boton DOWN para mover la pérgola en la direc- g =
cion de cierre y comprobar que las cuchillas se mueven en la -

direccion correcta.
El movimiento se realiza en MODO HOMBRE-PRESENTE + -
(con accién mantenida) y durante el movimiento los led de los

motores parpadean.

Después de realizar los movimientos, pulse 2 veces consecuti- Vo2 e
vamente la tecla MENU para salir.
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MOVIMIENTO MANUAL DEL MOTOR 2

Mantenga pulsadas las teclas MENU y DOWN durante 5 se-
gundos. Cuando la unidad central muestre el elemento M2DIR,
suelte la tecla.

Pulse y mantenga pulsado el botén MENU durante 5 segundos
para entrar en el parametro. Cuando la entrada M2DIR
comienza a parpadear, puede utilizar las teclas para realizar
movimientos de prueba.

Utilice la tecla UP para mover la pérgola en la direccion
de apertura y comprobar que las cuchillas se mueven en la
direccion correcta.

El movimiento se realiza en MODO HOMBRE-PRESENTE
(con accion mantenida) y durante el movimiento los led de los
motores parpadean.

Utilice el boton DOWN para mover la pérgola en la direc-
c¢ion de cierre y comprobar que las cuchillas se mueven en la
direccion correcta.

El movimiento se realiza en MODO HOMBRE-PRESENTE

(con accion mantenida) y durante el movimiento los led de los
motores parpadean.

Después de realizar los movimientos, pulse 2 veces consecuti-
vamente la tecla MENU para salir.

WIND

= [72d == £72d -
MOTOR 2 ) ' ”- MOTOR 2 ) ' ”-\
- ICE -

up MENU DOWN

+D%

WIND.

POWER ON
HOTOR 1 = E - u
e e ] e
o ICE
DOWN

upP MENU

(@]
[0

WIND.

w= L hdd i
SNOW

woror2 11 1 (s

- ICE

upP MENU DOWN
T =
WIND
POWER ON
= RAIN
MOTOR 1 ’- ’ ,- ‘
- SNOW
MOTOR 2 LL LL
- ICE
UP MENU DOWN
+ —

FowER on
=

ol
= d

MOTOR 2 ) ' “-
=



1.5 - Aprender a manejar el mando a distancia

ADVERTENCIA

e £l alcance maximo puede variar considerablemente en presencia de piezas metdlicas, en presencia de
pantallas entre el transmisor y la central de mando o en presencia de otros dispositivos que comuniquen a
la misma frecuencia de radio.

La unidad es compatible con los mandos a distancia TELEBSOVER, TELEVRAM y TELEGATE.

Cada mando tiene diferentes funciones.

Para obtener mas informacion sobre las funciones de los mandos a distancia, consulte el manual de instrucciones del mando a
distancia que utilice.

TELEBSOVER

Salida avanzada con pantalla grafica LCD para el control de pérgolas bioclimaticas, puede controlar :
- Hasta 2 sistemas PERGOLA independientes (1 6 2 motores)
- Hasta 4 sistemas de iluminacién independientes

- Hasta 4 pantallas de cierre lateral independientes

- Hasta 2 sistemas de calefaccion

>

-

b4

b4

P1

Ll

AL
w

o
"

b

Arriére

Pérgola canal
P10 P2

100% de aper-
tura de lama

Apertura de
lama
66%

Apertura de
lama
33%

Apertura de
lama
0%

Pantalla LCD gréafica
con retroiluminacién
controlada

Boton Intro / Trans-
mitir

@ Boton derecho

Botén izquierdo

< O >
Ll
LL =
A
> N
X LY g
'\vAJ
o
Ja1; LY
~
Lz | ?
F
| Eh & %

@ Botén UP

Botén DOWN

Compartimento para
pilas 2 pilas alcalinas
de 1,5W

No recargable

Botoén oculto

Canal LED
L1olL2

100% iluminacion

66% iluminacion

33% iluminacién

0% iluminacion

[Navegacion por el menu principal. |

« §0
(@)

Modo manual
Pérgola

Modo manual
lluminacion

Back

Parametros

Consulte las INSTRUC-
CIONES DE INSTALA-
CION suministradas con
el mando a distancia

Escena

Consulte las INSTRUC-
CIONES DE INSTALA-
CION suministradas con
el mando a distancia
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TELEVR-05NC

/\ . .
1 N Eltransmisor TELEVRAM permite:

TELCo MOVER LAS CUCHILLAS DE LA PERGOLA UTILIZANDO LAS TECLAS DIRECCIONALES
El comportamiento de esta funcion esta relacionado con la configuracion del parametro RMODE.

A A ABRIR

Y ° PARAR

v CERRAR

S —
ool O = el t] =
Pulse la tecla UP una vez. 2 = » 2 e
. ’ e up MENU DOWN up MENU DOWN
1 La qnldad dg pontrol mugstra RLRNj ylgomenzara a (.am.mr un q o [ o @ [
sonido repetitivo que indica la habilitacion del aprendizaje en - + -

el CANAL 1.

Elija el canal P «Pérgola»

Transmitir con el boton central del mando a distancia TELEB-
SOVER.

2. | La unidad emitira 2 sonidos seguidos de otros 2 sonidos y
mostrara DONE como confirmacion de que el aprendizaje se ha
completado con éxito.

=Lt CL rirnc FE"'
Pulse la tecla DOWN una vez. T — » Y —
1 La gnldad dg pontrol rnugstra RLR!\{Z yl(lzomenzara a tlamiltlr un o [@ o © [
sonido repetitivo que indica la habilitacion del aprendizaje en = - + -
el CANAL 2.

Transmitir con el boton central del mando a distancia TELEB-
SOVER.

2. | La unidad emitira 2 sonidos seguidos de otros 2 sonidos y
mostrara DONE como confirmacion de que el aprendizaje se ha
completado con éxito.
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OPCION DE ILUMINACION LED

Solo después de haber instalado las tiras de LED se conectara y programara el motor. A continuacion, se
conectaran las tiras de LED.

ATENCION : Las cintas LED tienen Marcador de corte
un paso de corte de 17 cm.
Adapte la longitud de la cinta a la
longitud de los perfiles.

Acabado del corte

IMPORTANTE, Aplique un poco de
silicona translicida en el interior de la >
tapa para sellar el conjunto.

COFRE TRASERO
Lado del motor e
®
| =
Alargador de cable |
plano LED. I
I v A
T :,.._—:—E;ﬂ |
EI::: [:7 -
- <
o
< | 1 " i | >
>
I — Tl

ATENCION
Asegurese de que no haya ningun enrollamiento
entre los cables y el tubo de enrollamiento ni nin-
gun conflicto con otros elementos.

IMPORTANTE
Asegurese de que no haya ningun enrollamiento
entre los cables y el tubo de enrollamiento ni nin-
gun conflicto con otros elementos.

PERFIL DELAN-

VIGA P. 25



10| Colocar la primera lama. |

Biela 12 lama

y 4

EN POSICION

i




11|Cierre de la primera lama. |

|
| DIN934M10 | | DIN7984M10x60mm |

(©

!

L
Ii

\

- E »E’E |I'|L||I1hmlli!ﬁ' -

|4

4

~ T

EN POSICION
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12| Colocacién de la primera lama intermedia. |

ﬂg <
9
= Ny (O
(7p)

O

0.

e

Eiii‘ |.|J

P 28

CONSEJO :
Para minimizar los movimientos, deslice varias lamas intermedias y fijelas en su sitio.
Repita la operacion con todas las lamas intermedias.




ATENCION

13|Cierres de lama intermedios. li No utilice un destornillador eléctrico.

KIT4
KITS

[
1S014583M6x30mm
1S014583M6x20mm
&> DIN127M6

e DIN127M6 ‘ PLB11480
£ PLB11481
£ PLB11479

P 29



14| Colocacién de la ultima lama. |

PLB11487

PR24 02

. ~ [ DIN9021M8 |

[ DIN933M8x30mm |

g ” -~ /,,/’/" ol ’;/' e

y

EN POSICION




ATENCION

15[Cierre de la segunda lama intermedia. l_ No utilice un destornillador eléctrico.

<
=
X

£
£
-3

KIT5

[
1S014583M6x30mm
1S014583M6x20mm
&> DIN127M6

° DIN127M6 ‘ PLB11480
I'PLB11 479 Il PLB11481

P 31



16/Montaje de las poleas de retorno.

POLEA IZQUIERDA

P .32



17|Colocar el cinturén. |

| Guie la correa entre las guias

POLEA DE RETORNO

Entre 90 mm y 50 mm
después del tensado
T T

== : !
IMPORTANTE, | ©)) -

Vuelva a colocar la polea ‘L
en su soporte A

IMPORTANTE, para operaciones posteriores, la guia superior se ha eliminado de las imagenes para

mayor claridad.

5, £

\ -

© 00
|

Plaquita roscada |

Nota : Apriete el tornillo una vez que la plaquita haya
llegado a su tope.

TR
r-l_.

IMPORTANTE,
realice las mismas operaciones para montar la segunda
correa. Los montajes deben ser simétricos. La correa

A
o == pmEey tiende a aflojarse cuando el motor esta parado. Se trata
Fe Sy o . .
@) (O | | O j de un fenémeno normal que no afecta al buen funciona-
N e ey miento del producto.

P 33



18| Ajuste del final de carrera. |

delantero.

| Motor derecho |

| Motor izquierdo |

Final de carrera : Gire el tornillo hacia el «+» para
mas cierre o apertura, hacia el «-» para menos
cierre o apertura.

Realice una prueba para validar el tope.

IMPORTANTE, vuelva a colocar el perfil frontal antes de
accionar el motor para cerrar las lamas.

Si el motor se detiene antes de la posicion deseada :

1 - Ajuste el final de carrera de apertura desde esta
posicion.

Si el motor no se detiene antes de la posicion deseada :

1 - Detenga manualmente la apertura antes de la posi-
cion deseada.

2 - Accione el tornillo de fin de carrera abierto para redu-
cir el final de carrera hasta que el motor se detenga por
si solo antes de la posicion deseada.

3 - Ajuste el final de carrera de apertura desde esta
posicion.

IMPORTANTE, Accione el motor para abrir las lamas.
Si el motor se detiene antes de la posicion deseada :

1 - Ajuste el final de carrera de apertura desde esta
posicion.
Si el motor no se detiene antes de la posicion deseada :

1 - Detenga manualmente la apertura antes de la posi-
ciéon deseada.

2 - Accione el tornillo de fin de carrera abierto para redu-
cir el final de carrera hasta que el motor se detenga por
si solo antes de la posicion deseada.

3 - Ajuste el final de carrera de apertura desde esta
posicion.

=3

]

IMPORTANTE, antes de efectuar las operaciones de fin de recorrido, vuelva a montar el casillero

Para realizar el ajuste correcto, localice su motor (a la izquierda o a la derecha) y determine la direccién en la que se enrolla la
tela. Los finales de carrera se ajustan con el motor en marcha. La cinta se desenrolla o enrolla 2 cm con cada vuelta de llave.

Final de carrera : Gire el tornillo hacia el «+»

para mas cierre o apertura, hacia el «-» para
menos cierre o apertura.
Realice una prueba para validar el tope.

_ CUIDADO CON LOS CHOQUES
[ 50mm

o E—

[ﬁ L‘}—a@ H ==

=

, |

ey

|i MPORTANTE, asegurese de que Ia.-t'i'ltima Ia_ﬁ;a se
7 solapa con el perfil delantero.
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[19]| Automatismo de aprendizaje de los finales de carrera Motor 1. |

APRENDIZAJE DE CARRERAS DE MOTORES 1

WIND

POWER ON
-

MOTOR 1 Ind
-
I

MOTOR 2
-

POWER ON
-

RAIN
MOTOR 1 = d
snow
wororz | 101 -
* =

IcE

MENU DOWN

Mantenga pulsadas las teclas UP y MENU durante 5 segundos.
1. | Cuando la unidad central muestre el elemento M1DIR, suelte
la tecla.

Utilice las teclas UP y DOWN para desplazarse por las opciones S

disponibles. up

2. | Confirme la opcion M1LRN pulsando durante 5 segundos €l
boton MENU para iniciar el proceso de aprendizaje automatico
de las carreras.

Dependiendo de la posicion inicial de las cuchillas, la unidad
3. | realizara 3 movimientos automaticos: el primero en cierre, el
segundo en apertura y el tercero en cierre.

Al final de los movimientos, la unidad mostrara el mensaje 2| dank | se

4. | DONE confirmando que el aprendizaje se ha completado con

’ a UP MENU DOWN
eHto 0 0
+ p—
WIND
POWER ON
- RAIN
MOTOR 1 ,- , ‘- ,
|
MOTOR 2 L L L ,- “a

5. | Pulse 2 veces la tecla MENU para salir.
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|20 Automatismo de los finales de carrera Motor 2. |

APRENDIZAJE DE CARRERAS DE MOTORES 2

WIND WIND

= o R
Mantenga pulsadas las teclas MENU y DOWN durante 5 se- bown

1. | gundos. Cuando la unidad central muestre el elemento M2DIR,
suelte la tecla.

WIND

N . wai | =3 =
Utilice las teclas UP y DOWN para desplazarse por las opciones g2

disponibles. up oow

2. | Confirme la opcion M2LRN pulsando durante 5 segundos el
boton MENU para iniciar el proceso de aprendizaje automatico
de las carreras.

a

Dependiendo de la posicion inicial de las cuchillas, la unidad s 6 5 [e
3. | realizara 3 movimientos automaticos: el primero en cierre, €l : E E

segundo en apertura y el tercero en cierre. @ I@I

POWER ON
. o B . s . MO‘:RW -y
Al final de los movimientos, la unidad mostrara el mensaje Vot 2 dont
-

4. | DONE confirmando que el aprendizaje se ha completado con

s

p o
o
=3
e hdo
g

o
W

Now

e

éX| to upP MENU DOWN
+ =
WIND
POWER ON
L RAIN
MOTOR 1 E "_ E L Sow

5. | Pulse 2 veces la tecla MENU para salir.
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21|Instalacién de los perfiles de acabado de los cabrios laterales. |

IMPORTANTE, Alinee las tuercas de engarce del r‘“\\\
perfil de acabado con los orificios de las Viga. §; -

ABRAZADERA

>
@

W—
y

EN POSICION

| Aras del perfil delantero |
&%ﬁ
‘ D |Deslice el anillo elastico
il 1.:.q @6mm.
= 7
1
1L
| ¥ ’
J I
Y 1 | m u

t—

Consejo, Para deslizar el anillo de reten-
cién a lo largo de todo el Perfil, coloque
una abrazadera en el centro del Perfil
para asegurarse de que los dos perfiles
queden enrasados.
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22|Colocacién del capé de acabado

AE260 02

EN

POSICION

P 38




23|Estanqueidad de la cubierta. |
IMPORTANTE, Selle todo el Ancho del producto.

i

24|Pose des joues de renfort du coffre avant. |

ATENCION CE
Aseglurese de que las Tapas estén » Apriete el ultimo
bien cerradas. Riesgo de caida. tornillo en las Tapas

traseras del Cofre.

/
,/ DIN7991M8x16 -

[N
o
%

P. 39



25|Acabado del puesto. |

et
=T
T
™ 4 |
= )%
g 4 |
_/_:;‘_'_f" I""‘.
__._-;/" \."\
P ——
o
—__ %
; %
| W
W
W
|
\'."

Rt
il

o
{
et
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PREGUNTAS FRECUENTES

1 - Las lamas no encajan en el Perfil :

- Compruebe que los Perfiles estan correctamente alineados con el perfil de la pared y el revestimiento frontal.
- Compruebe que la estructura esté a escuadra .

2 - Las lamas se atascan al maniobrar:

- Compruebe que la estructura es cuadrada.
- Compruebe que el conjunto de la correa tensora es simétrico.

3 - Agua corriendo por los postes:

- Mala estanqueidad en los paneles embellecedores del maletero delantero. Compruebe la presencia de las juntas o realice un
sellado entre los paneles embellecedores del maletero delantero y el maletero delantero.

4 - Las lamas no se cierran ni se abren completamente:
- Finales de carrera desajustados. Ajuste los finales de carrera de cierre o de apertura.
5 - No ocurre nada después de pulsar el botén arriba del mando a distancia:
- Compruebe que el motor esta alimentado.
- Programe el motor para la opcion de motorizacién por control remoto y la opcion de iluminacién LED.
- Compruebe el cableado del motor. Desconecte la alimentacion antes de cualquier operacion.
6 - Las cintas LED no se encienden:
- Compruebe que los LEDs estan encendidos.
- Programe los LED.
- Compruebe el cableado de los LED. Desconecte la alimentacién antes de cualquier operacion.

7 - Una cinta de LED se enciende continuamente:

- Compruebe que el cable pasa a través del PPR06. Compruebe que el cable del LED no esté pelado y en contacto con la
estructura. Desconecte la alimentacién en caso de manipulacion.

8 - Una cinta de LED se enciende menos que las demas, o un LED permanece encendido en el centro de la cinta:

- Mal funcionamiento de la cinta LED. Sustituya la cinta LED.
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Borrado del mando a distancia

Mantenga pulsado el botdn UP durante 5 segundos.
La unidad muestra RDEL1 y comienza a emitir un sonido de
forma repetida que indica que se ha habilitado la cancelacion.

ooooooo

o o
o1oR LL LL
o
uP MENU
)

wwwwww

Transmitir con el boton central del mando a distancia TELEB-
SOVER.

La unidad emitira 4 sonidos seguidos de otros 2 sonidos y
mostrara DONE como confirmacion de que el aprendizaje se ha
completado con éxito.

Mantenga pulsado el botén DOWN durante 5 segundos.
La unidad muestra RDEL2 y comienza a emitir un sonido de
forma repetida que indica que se ha habilitado la cancelacion.

uuuuuuu

wwwwww

Transmitir con el botdn central del mando a distancia TELEB-
SOVER.

La unidad emitird 4 sonidos seguidos de otros 2 sonidos y
mostrara DONE como confirmacion de que el aprendizaje se ha
completado con éxito.
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OPCION AUTOMOBSOVERCLIM

e No tocar ni acercarse a las piezas en movimiento. La unidad puede realizar movimientos automaticos y

repentinos.
e Si se desactiva la deteccion de todos los eventos meteoroldgicos, la ECU no realizara ningtn movimiento A
automatizado.

ADVERTENCIA

e | alcance maximo puede variar considerablemente en presencia de piezas metdlicas, en presencia de

pantallas entre el transmisor y la central de mando o0 en presencia de otros dispositivos que comuniquen a

la misma frecuencia de radio. A
e Asegurese de que el sensor esté posicionado de forma optima para la deteccion de los fendmenos

atmosféricos, y en todo caso a una distancia no superior a 8 metros en linea recta de la unidad de control.

Para que la automatizacion actle de forma autdnoma es necesario instalar el detector
de fendmenos atmosféricos AUTOMOBSOVERCLIM.

Este dispositivo envia constantemente mensajes a la unidad de control sobre la
presencia de eventos meteoroldgicos como VIENTO, NIEVE, LLUVIA y HIELO.
Dependiendo de lo que detecta el sensor, la unidad dara comandos automaticos de
movimiento a los motores.

Los eventos se gestionan con una escala de prioridades. Esto significa que la gestion
de un evento meteoroldgico puede interrumpirse si se produce un evento de mayor
prioridad.

El sensor para funcionar necesita una fuente de alimentacion externa a 230Vac

50/60Hz y comunica la informacion a la unidad mediante ondas radio a 433.92 MHz.
Para obtener mas detalles sobre el sensor, cdmo instalar correctamente el producto y
los ajustes disponibles, consulte el manual de instrucciones del sensor meteoroldgico. AUTOMOBSOVERCLIM

En los siguientes apartados se describen las funcionalidades de la centralita relacionadas con la presencia de los eventos atmos-
féricos.

El dispositivo AUTOMOBSOVERCLIM es un sensor climatico disefiado para eventos atmosféricos.
El sensor comunica el estado del aire detectado por radiocomunicacion a 433,92mhz, por lo que no es necesario establecer enlaces por
cable entre el sensor y el ordenador. El dispositivo sélo puede funcionar junto con las unidades de control de la pérgola.

jAVISO!

El dispositivo AUTOMOBSOVERCLIM no es un instrumento de medida y por lo tanto no comunica un valor detectado a la
Jnidad de control, sino que comunica la presencia o ausencia del evento atmosférico afectado.

-a gestion de la automatizacion de este evento se asigna exclusivamente a la unidad de control utilizada.

Al realizar la instalacion, consulte también el instrucciones de unidad de control utilizada.
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1 - Descripcion general del producto y especificaciones técnicas

SENSOR DE LLUVIA )

SENSOR DE VIENTO )

VISTA DE LA ETIQUETA TRASERA
Descripcion:
(B) A. Boton TRANSMISION
™ a il B.  SENSOR DE TEMPERATURA
wmﬂo ﬂ??‘.“ C.  Trimmer para INTENSIDAD DEL VIENTO
e D.  Trimmer para regular la INTENSIDAD DE LA LLUVIA
E. Indicador LED multicolor

O =R
b e

G

P 44



2 - Especificaciones técnicas

Funcionalidad

-3 N

Sensor = Ll Calefaccion onsumo de energia

g n
(@] < w
| S o
N|Z2]| 5| =
SO |W |l O| w
o ) O e ) =
: 1.5W
AUTOMOBSOVERCLIM -1 -1 - 100-240Vac Sj
12 W con calentador

TERMINAL DE ALIMENTACION

100-240

Vac

3 - Montaje y conexiones

Instrucciones de instalacion:

Fijacion de la pla@ a la pared utilizando la tabla de perforacion (véase
capitulo 8) al menos a 2 m del suelo. .

Aplique la junta 2 @sando el cable de alimentacion por el
orificio.

Conecte el cable de alimentacion al terminal 3(:)

Atornill@ el sensor en la placa de pared, levante el sensor

y apriete los tornl@ 3,

Retire la proteccién 6@Bjuste el nivel del sensor para que las
Lamas estén niveladas (véase mas abajo).

Apriete el tornillo con una llave hexagonal de 4 mm y vuelva a colocar el
proteccién@ introduciéndolo por la parte inferior y presionando hacia abajeg
cierre. >
Cubierta con tapas 7 . O




4 - Sensor teach-in.

Pulse una vez las teclas UP y DOWN.

La unidad de control muestra la voz SLRN y comenzara a emitir
un sonido repetitivo que indica que el sensor meteoroldgico

esta habilitado para aprender.

Pulse el botdn de transmision del sensor AUTOMOBSOVER-

CLIM.

2. | Launidad emitira 2 sonidos seguidos de otros 2 sonidos y
mostrara DONE como confirmacion de que el aprendizaje se ha

completado con éxito.

5 - Alerta por viento (prioridad 1)

LED WIND

ON

PARPADEO
DUTY 50%

PARPADEO
DUTY 10%

OFF

DESCRIPCION
Presencia de viento

Evento meteoroldgico terminado.
Cuenta atras en curso (12 minutos).

Funcionalidad desactivada.

No hay alarma de viento.

WIND
POWER ON L
L RAIN
MOTOR 1
SNOW
MOTOR 2
ICE

iRl

DESCRIPCION DE LA FUNCIONALIDAD

La funcion se activa cuando el sensor detecta viento.
La unidad de control orientara los perfiles en posicion de seguridad 0. «=d (parametro) y el led "WIND" se encendera.

Al final de la deteccion del viento, la unidad de control inicia una cuenta regresiva de 12 minutos durante los cuales se deshabili-
ta cada comando de usuario; en esta fase el led "WIND" parpadea.
Una vez finalizada la cuenta atras, la funcion de la pérgola se restablece al uso normal.

Durante toda la persistencia de la alarma de viento y de la cuenta atras, en caso de solicitud de movimiento, la centralita no
gjecutara el comando recibido y emitira 2 sefiales acusticas confirmando la presencia de la alarma de viento.

Para desactivar esta funcion, utilice el parametro 5.' ind.
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6 - Alerta por nieve (prioridad 2)

LED SNOW DESCRIPCION COWER ON b
|
ON Presencia de nieve MOTOR 1 (| =
. : i - - SNOW
PARPADEQ Evento meteoroldgico terminado. MOTOR 2 |c-E
DUTY 50% Cuenta atras en curso (30 minutos).
uP MENU DOWN
PARPADEO — .
DUTY 10% Funcionalidad desactivada. ” i-‘ ~( > - ’ C )e ‘
OFF No hay alarma de nieve. ’ _

+
CLELRIRLE
DESCRIPCION DE LA FUNCIONALIDAD

La funcion se activa en caso de deteccion simultanea de lluvia y baja temperatura por parte del sensor, que son interpretadas por
la unidad como presencia de nieve.

La unidad de control orientara los perfiles a la posicion de seguridad H5~c’' (pardmetro) y el led "SNOW" se encendera.

Al final de la deteccion de nieve, la unidad de control inicia una cuenta regresiva de 30 minutos durante los cuales se deshabilita
cada comando del usuario; en esta fase el led "SNOW" parpadea.

Una vez finalizada la cuenta atras, la funcion de la pérgola se restablece al uso normal.

Durante toda la persistencia de la alarma de nieve y de la cuenta atras, en caso de solicitud de movimiento, la centralita no
gjecutara el comando recibido y emitira 5 sefiales acusticas confirmando la presencia de la alarma viento.

Para desactivar esta funcionalidad, utilice el parametro 55na’'.

7 - Alerta por lluvia (prioridad 3)

LED RAIN DESCRIPCION POWER ON ‘"
|
ON Presencia de lluvia. MOTOR 1 =
SNOW
PARPADEQ Evento meteoroldgico terminado. MOTOR 2 o
DUTY 50% Cuenta atras en curso (2 minutos).
UP

PARPADEO — .
DUTY 10% Funcionalidad desactivada. -:3-
OFF No hay alarma de lluvia. + -

CLELE
DESCRIPCION DE LA FUNCIONALIDAD

La funcion se activa cuando el sensor detecta lluvia.

La unidad de control orientara los perfiles en posicién de "PERGOLA CERRADA" durante toda la duracion de la lluvia y el led
"RAIN" estara encendido.

Al final de la deteccion del viento, la unidad de control inicia una cuenta regresiva de 2 minutes durante la cual se deshabilita
cada comando de usuario; en esta fase el led "RAIN" parpadea.

Una vez finalizada la cuenta atras, la funcion de la pérgola se restablece al uso normal.

Durante toda la persistencia de la alarma de lluvia y de la cuenta atras, en caso de solicitud de movimiento, la centralita no ejecu-
tara el comando recibido y emitira 3 sefiales acusticas confirmando la presencia de la alarma de lluvia.

Para deshabilitar esta funcionalidad, utilice el parametro 5-A .

También puede desactivar temporalmente la funcion de sensor de lluvia durante 1 hora manteniendo pulsado
el boton STOP del mando a distancia durante 10 segundos. Para activarla, vuelva a pulsar el boton STOP del
mando a distancia durante 10 segundos.




8 - Alerta por hielo (prioridad 4)

LED ICE DESCRIPCION SR G
|
ON Presencia de hielo. MOTOR 1
PARPADEO L . MOTOR 2
DUTY 10% Funcionalidad desactivada.
OFF No hay alarma de hielo. e

DESCRIPCION DE LA FUNCIONALIDAD

La funcion se activa cuando el sensor detecta hielo (baja temperatura).
Solo en el caso de que la pérgola se encuentre en la posicion "PERGOLA CERRADA" la unidad de control orientara los perfiles a la
posicion de seguridad & «E (parametro) y el led "ICE" estara encendido.

Al final de la deteccion del hielo, la funcion de la pérgola se restablece al uso normal.

Para desactivar esta funcion, utilice el parametro & «cE.
También puede desactivar temporalmente la funcion del sensor de hielo durante 1 hora pulsando el boton STOP
del mando a distancia 10 veces. Para activarla, pulse de nuevo el boton STOP del mando a distancia 10 veces.

9 - Desconexion del sensor

LED WIND, RAIN, SNOW, ICE DESCRIPCION SOWER ON Y
- A
PARPADEO DUTY 30% Sensor desconectado. MOTOR 1

MOTOR 2
El sensor se comunica regularmente con la unidad de control para garantizar .

el funcionamiento de todo el sistema.

En caso de que se pierda la comunicacion del sensor durante mas de 10
minutos consecutivos, el controlador hace parpadear todos los led de las
alarmas meteoroldgicas y, en caso de solicitud de movimiento, el controlador
emitira 4 sefales acusticas antes de ejecutar el comando, Confirmacion de la
falta de comunicacion entre el sensor y la unidad de control.

Una vez restablecida la comunicacion, la funcionalidad de la pérgola se
restablece al uso normal.
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10 - Prueba de comunicacion

e La ejecucion de la prueba de comunicacion implica el restablecimiento de todos los estados meteoro-
Idgicos detectados, la interrupcion de cualquier procedimiento automatico relacionado con las alarmas
meteoroldgicas y el restablecimiento de todas las cuentas regresivas por parte de la unidad de control.

Pulse el botdn de transmision presente en el sensor para comprobar la correcta comunicacion entre el sensor y la unidad.
Si la comunicacion se realiza correctamente, la unidad de control emitird una sefial de audio de confirmacion.

(To®

/
2
g

11 - Tabla resumen de senales acusticas

Presencia de alarma de viento.

Presencia de alarma de lluvia.

2
3
4 Presencia de alarma de desconexion.
5

Presencia de alarma de nieve.
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12 - Mensaje de error

DISPLAY

EG
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DESCRIPCION

Motor no conectado.

Automatizacion detenida por la intervencion de la
proteccion térmica del motor.

Automatizacion detenida por falta de deteccion de
corriente en el motor en posicion intermedia.

Automatizacion detenida por no detectar el limite
dentro de los limites.

Corriente de absorcion demasiado baja en las
salidas del motor.

La unidad de control se reinicia debido a una
repentina falta de tension de alimentacion.

Error critico interno.

SOLUCION

e Compruebe que el motor esta conectado correc-
tamente a la unidad de control.

¢ Realice demasiados movimientos, espere a que
el motor se enfrie. La unidad de control bloquea
su funcionamiento durante un tiempo igual al
establecido con el parametro THT. Una vez que la
cuenta atras ha terminado, puede dar un comando
de movimiento. Si la proteccion térmica del motor
sigue activa, se reinicia la cuenta atras.

e Compruebe que los cables del motor estan
correctamente conectados a la tarjeta y que no
estan dafados.

e Realizar el procedimiento de aprendizaje de
carreras.

e Compruebe que las cuchillas no estan blo-
queadas mecanicamente o que no hay cuerpos
extranos que impidan su movimiento correcto.
e Realizar el procedimiento de aprendizaje de
carreras.

e Compruebe que los cables del motor estan
correctamente conectados a la tarjeta y que no
estan dafados.

e Compruebe que el motor instalado es compatible
con la central de mando en uso.

e Apagar y volver a encender la unidad.

e Compruebe que no haya cortocircuitos en

los terminales de la unidad de control o partes
dafadas.

e Reinicie los parametros de la unidad y vuelva a
configurar los motores.

e Si el problema persiste, pongase en contacto
con el servicio de atencion al cliente.

e Apagar y volver a encender la unidad.

e Reinicie los parametros de la unidad y vuelva a
configurar los motores.

e S el problema persiste, péngase en contacto
con el servicio de atencion al cliente.



13 - Solucidén de problemas

PROBLEMA

La pantalla no se
enciende, el led
de POWER esta
apagado.

La pantalla no se
enciende, el led
de POWER esta
encendido.

El motor no se
mueve.

El mando a
distancia no
funciona.

La pérgola no
reacciona en
caso de que
se produzca
un fenomeno
meteoroldgico.

POSIBLES CAUSAS/ PRUEBAS

e Conexiones incorrectas.
e Fusible roto.

e Pantalla de error.
e Circuito de alimentacion defectuoso.

e Proteccion térmica del motor activa (error E1)
e Conexion al motor dafiado

e Motor no compatible

e | a pérgola bloquea mecanicamente el movi-
miento del motor.

e Control remoto no aprendido
e Mando a distancia no compatible
e Baterias del mando a distancia descargadas

e Sensor de tiempo no aprendido

e £l sensor meteoroldgico no comunica

e Sensor meteoroldgico no ajustado correcta-
mente.

SOLUCION

e Compruebe que las conexiones a la unidad de
control son correctas.

e Compruebe que el fusible de la placa no esta
dafado y, si es necesario, reemplacelo.

e Compruebe que no haya marcas de quemaduras
0 dafios evidentes en la tarjeta.

e |ntente realizar un movimiento con los botones
cableados, si los motores responden correcta-
mente a los comandos proceda al cambio de la
pantalla.

e Espere a que el motor se enfrie.

e Compruebe que los cables del motor estan
correctamente conectados a la tarjeta y que no
estan danados.

e Compruebe que el motor instalado es compatible
con la central de mando en uso.

e Desconectar el motor de la pérgola y utilizar

los parametros M1DIR y M2DIR para realizar
movimientos de prueba.

e Compruebe el modelo en uso de mando a
distancia.

e Realizar el aprendizaje del mando a distancia.
e Cambie las pilas del mando a distancia.

e Compruebe que el sensor esta alimentado y
funcionando correctamente.

e Realice la prueba de comunicacion del sensor.
e Realizar el aprendizaje del sensor.

e Compruebe que el sensor no esta demasiado
lejos de la unidad de control 0 en una posicion
desfavorable para la comunicacion por radio.

e Compruebe si hay otros dispositivos de radio en
la zona que puedan interferir con la comunicacion
del sensor.

e Ajuste los umbrales de intervencion del sensor
meteoroldgico y realice una prueba funcional.
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Precauzioni per la posa in opera in presenza di pericoli climatici

Effetti del vento - Eurocodice 1

Altezza inferiore o uguale a 10 metri (equivalente al massimo a un terzo piano).

Adattare le dimensioni ammissibili in base alle norme dell’Eurocodice 1 (mappa del vento e della
neve) e alla rugosita del terreno (area urbanizzata, aperta campagna, zona costiera).

Trattandosi di una struttura aperta, nella progettazione occorre tenere conto delle chiusure (tende
da sol, muri, ecc.).

Nelle aree con forti venti (piani alti, zone costiere), &€ essenziale il Fissaggio a parete. Le coper-
ture a isola non sono progettate per resistere ai venti forti. Per l'installazione in facciata, possono
essere necessari adattamenti specifici (angolari e piastre di rinforzo del pavimento) per garantire  |Vento
la stabilita delle pergole.

Orientamento delle lamelle - Pergole bioclimatiche
Lorientamento delle lamelle deve essere adattato alle condizioni meteorologiche per ridurre i
carichi esercitati e tenere conto della direzione del vento prevalente.

\l\ﬁrs];?lrfgr;ﬁiusura (tenda, schermo) Vento contrario Vento trasversale
. : e t Lame/piastre retratte per ridurre Lamine/piastre retratte per
Lamine/piastre ritirate per ridurre la la pressione ridurre le turbolenze

turbolenza.

Gestione della pioggia e sigillatura

La sigillatura varia a seconda del modello:

- Protezione contro le precipitazioni da leggere a moderate: Pergole bioclimatiche, pergole
retrattili, tetto fisso (Isotoit) e fotovoltaico.
Drenaggio e manutenzione: controllare il drenaggio dell’acqua piovana e mantenere le grondaie
per evitare 'accumulo di acqua. In caso di forti piogge, il sistema di drenaggio pud saturarsi e pro-
vocare un’importante infiltrazione d’acqua. Pioggia

Una posa non conforme alle raccomandazioni pud causare perdite. Se viene riscontrata la non
conformita, I'installatore puo essere ritenuto responsabile.

Regolamenti termici: queste strutture non sono considerate abitabili (non sono isolate termica-
mente, non sono a tenuta d’aria) e quindi non sono considerate pezzi abitabili.

Carico da neve - Eurocodice 1

Pergole bioclimatiche a lamelle orientabili o retrattili: le lamelle aperte permettono un parziale pas-
saggio della neve.

Pergole fisse (solari, Isotoit): | pannelli solari o le coperture Isotoit devono essere dimensionati in
base al carico di neve massimo (secondo I'Eurocodice 1).

E prevedibile un maggiore rischio di accumulo di neve. Potrebbe essere necessario uno sgombero La neve

manuale.

Fissaggio e ancoraggio

Fondazioni adeguate ai carichi strutturali e climatici (vento, neve).

Fissaggio dei Piedini: utilizzare viti adeguate a seconda della piastra.

Resistenza allo strappo su blocchi di cemento: 500 kg per Piedini.

Facciata: verificare la solidita della parete portante, tenendo conto della sua resistenza strutturale e
della sua coesione, per garantire che possa resistere ai carichi statici e climatici.

P. 52



ADVERTENCIA

Mantener fuera del alcance de los ninos

- No utilice nunca el producto antes de haberlo fijado completamente. Antes de utilizar el producto, debe asegurarse de que todos los compo-
nentes se han instalado y apretado correctamente.

- Compruebe que la pared o el suelo estan nivelados. En el caso de una pared o suelo hueco o convexo, calce los soportes o placas para que
queden correctamente alineados. Una alineacion incorrecta puede hacer que el producto funcione mal, se rompa o se caiga.

- No utilice el producto cuando se estén realizando operaciones de mantenimiento, como la limpieza de cristales. Desconecte la pérgola de la
red eléctrica cuando se estén realizando operaciones de mantenimiento.

- No permita que los nifios jueguen con los mandos. Mantenga los mandos fuera del alcance de los nifios. Vigile a sus hijos para que no jueguen
con el toldo ni con el mando a distancia.

- Tenga cuidado con los dedos al instalar y accionar las lamas.

- No modifique el disefio o la configuracion del equipo sin consultar previamente al fabricante.

- No utilice nunca accesorios no recomendados por el fabricante. Podrian crear riesgos para el usuario y dafiar el producto. Utilice Unicamente
piezas y accesorios originales.

- Si va a almacenar el producto, hagalo a cubierto y en un lugar seco.

- No utilice el producto en zonas sometidas a vibraciones o impulsos.

- Utilice las fijaciones adecuadas para el material de su fachada y suelo. Pida consejo a un especialista. No se suministran elementos de fijacion.
- No desembale la pérgola con herramientas que puedan rayarla.

USO DEL PRODUCTO :

- Cierre las Lamas los dias de lluvia para proteger su terraza y mobiliario. El producto ofrece proteccion frente a precipitaciones de ligeras a mode-
radas.

- No utilice nunca el producto si esta dafado.

- Utilice este producto unicamente para los fines previstos.

- No nos hacemos responsables de los dafios causados por un uso incorrecto o por no seguir las instrucciones.

- No cuelgue nada en el marco del producto. Podria caerse y causar dafios materiales y/o lesiones personales.

- No cuelgue nada del armazon del producto. Podria caerse y causar dafios materiales y/o lesiones personales.

- Asegurese de que la cortina de lama esté limpia antes de abrirla y cerrarla.

- Asegurese de que ningun objeto extrafio pueda dafar la estructura al abrir o cerrar los paneles.

- No coloque nunca las manos ni ninguna parte del cuerpo entre los paneles o entre los paneles y el cuadro del producto al accionar los paneles.
- No coloque una barbacoa debajo del producto ni encienda fuego cerca.

REPARACION Y MANTENIMIENTO :

- No intente nunca desmontar o reparar el producto sin la cualificacion necesaria. Recurra a un profesional para realizar las reparaciones necesa-
rias.

- No utilice el producto si es necesario repararlo.

- Compruebe con frecuencia a lo largo del afio que la instalaciéon no esté mal equilibrada o presente signos de desgaste.

- Alo largo del afio, compruebe las fijaciones del producto a la pared y al suelo, asi como los tornillos de apriete de los cuadros, las carrilleras de
refuerzo, las lamas y cualquier otro componente.

- Limpie el armazén al principio y al final de la temporada. No utilice detergentes.

- Retire con frecuencia los elementos ajenos a la estructura en las lamas de las vigas y en el perfil delantero (hojas de arboles, arena, etc.) para
garantizar un drenaje 6ptimo en todo momento. Un mantenimiento deficiente provocara el desbordamiento del agua de la estructura y la rotura del
sistema de funcionamiento.

PARTE ELECTRICA :

- Antes de manipularlo, asegurese de que la alimentacioén eléctrica esta desconectada. Peligro de electrocucion.

- Si el cable de alimentacion esta dafiado, debe ser sustituido por una persona cualificada (servicio postventa o electricista) para evitar peligros. El
cable de alimentacion de este actuador sélo puede sustituirse por otro del mismo tipo (misma seccion y grado de proteccion).

- El actuador debe instalarse a una altura minima de 2,5 m del suelo o de cualquier otro nivel de acceso.

- Los cables eléctricos deben conectarse de conformidad con las normas eléctricas vigentes en Espafia norma REBT. En caso de duda, péngase
en contacto con un electricista autorizado.

- Antes de conectar el toldo a una fuente de alimentacion, compruebe que la tensién de esta fuente y la tensién nominal corresponden a las espe-
cificaciones de la fuente de alimentacion que figuran en el manual.

- No moje la caja de mandos. El automatismo debe colocarse al abrigo de la intemperie.

No permita que los nifios jueguen con el mando.
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DEPSPIECE

10

11

12

13

(

Numero Referencias Designacion
1 Ver despiece Viguetas laterales
2 PPR21 Perfil de acabado Viga
3 JBS047 09 Tapa de refuerzo
4 PPR16 Capo de acabado
5 AE260 02 Perfil de acabado Capo
6 Ver despiece Perfil trasero
7 Ver despiece Primera lama
8 PR2402 + PR06 04 Carro de maniobras
9 PR17 02 + PR79 02L Polea de retorno
10 Ver despiece Lamas intermedias
1" Ver despiece Ultima lama
12 Ver despiece Perfil delantero
13 Ver despiece Puestos delanteros
14 Ver despiece Postes traseros
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DEPSPIECE

Perfiles laterales. |
PR20

PPR20M
BR15
JO24B

AlWOWIN| -~

Perfil delantero |
1

JBSO54 02
PR23
JBS0O54 02
PR22
PBSO31

albh|OIN|-

Cofre trasero |

PPR23
PBSO31
GM100
§275 02
PR79 03
FUM77
Cu0102
EO279P
PPR15
PSLEDO4
PPR22

2S|o|e|[~N]|o|a|s|w|n|=
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Primera lama |

KIT1

JO50

PBS0O43

Lama intermedia |

KIT2

JO50

PBS0O43

Ultima lama |

KIT3

JO50

PBS043

PA37

PA36

ST48 06

AlwIN|~

ST48 07
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