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1 - Conexión.
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Fije la unidad de control con 4 tornillos de 

Ø2,5 mm. Kit de fijación no incluido.

Motor derechoMotor izquierdo

No abra nunca la caja electrónica (garantía anulada).

Fijación: 4 tornillos Ø2,5 mm. 

La caja debe fijarse verticalmente y protegerse de la intemperie.

Cable de alimentación (C2) 
Cable de alimentación del motor (C1)

Especificaciones técnicas 

del mando a distancia por radio 

Tensión: 230 voltios 

Frecuencia: 50 Hz 

Potencia nominal: 1,5va 

Grado de protección: IP65 

MOTOR: 230v - 50 H 500 w max 
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Instrucciones de instalación 
AUTOMÁTICO MANDO A DISTANCIA 

La instalación debe cumplir la norma NFC15-100 

ATENCIÓN
Por su propia seguridad, asegúrese de que la corriente esté desconectada antes de realizar 

cualquier trabajo de instalación o conexión. 
- Desconecte el automatismo antes de cualquier operación de mantenimiento, como la limpieza 

de cristales en las proximidades del toldo, para evitar lesiones al abrir el toldo. 
- No salpique agua sobre la caja de mandos. 

ADVERTENCIA 
- Si ha adquirido un automatismo, todos los trabajos de conexión deben ser realizados por una persona competente 

para que la instalación sea conforme a la normativa y esté cubierta por la garantía. 
- Desconecte la alimentación eléctrica antes de conectar o poner en funcionamiento el automatismo. 

- No permita que los niños jueguen con los dispositivos de mando (mando a distancia). 
- Compruebe con frecuencia si la instalación presenta desequilibrios o signos de desgaste. 

- No utilice el toldo o la persiana si es necesario realizar reparaciones o ajustes. 

!!

L = Fase 
N = Neutro 

PE = Protección eléctrica (tierra)

Codo aguas crecientes 

Panel 
eléctrico 

no suminis-
trado

Diferencial 
30 mA 
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nistrado

Caja de 
conexiones 

IP54 
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trada

Caja de 
conexiones 

IP54 
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trada



2 - Programación del mando a distancia

A - Retire la lengüeta de plástico para activar la pila del mando a distancia.

B - Encienda la caja electrónica, la caja emitirá 2 pitidos consecutivos.

C - Pulse brevemente el botón «SEL» y la unidad de control emitirá 3 pitidos consecutivos.

D - Mantenga pulsado el botón «abajo» para un motor derecho o el botón «arriba» para un motor izquierdo 
en el mando a distancia hasta que la unidad de control emita un pitido y, a continuación, suelte el botón. El 
mando emite 4 pitidos para confirmar que la programación ha finalizado.

CR2032

Cambio de la pila del mando a 
distancia.Botón SEL

Subir

Stop

Bajar

Lengüeta de 

plástico

3 - RESET de la central

Nota : reset borra el mando a distancia y el sensor al mismo tiempo

1 - Mantenga pulsada la tecla «SEL» hasta que oiga un tono continuo.

2 - Suelte el botón «SEL» y la central emitirá 5 pitidos consecutivos para confirmar el reinicio.  

4 - Ajuste del final de carrera.

Declaración de conformidad  
Declara que el producto :  

Unidad de control electrónico Kit de automatización de control 
remoto cumple las especificaciones de las directivas  

99/5/EC-73/23/EC-89/336/EC

Para realizar el ajuste correcto, localice su motor (a la derecha o a la izquierda) y determine la dirección en la que se enrolla la tela. 
Los finales de carrera se ajustan con el motor en marcha. El tejido se desenrolla o enrolla 2 cm con cada vuelta de llave. El motor 
pasa a protección térmica después de 2 subidas y bajadas sucesivas.

Nota : Si adquiere un Toldo completo, los finales de carrera vienen ajustados de fábrica.

Realice las mismas operaciones para un motor TM.

Motor izquierdo
Motor derecho

Tornillo B

Tornillo A

Final de carrera: Gire el tornillo hacia el «+» para 
más cierre o apertura, hacia el «-» para menos 

cierre o apertura. 

Realice una prueba para validar el tope. 

Tornillo de rotación A

Tornillo de rotación B

Tornillo de rotación A

Tornillo de rotación B


